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部品仕様データに基づく物理モデリング、多様な実験データ・市場データに基づくデータ駆動モデリング
Physics-based modeling using component specs, data-driven modeling using diverse experimental and market data

車外情報（地図、交通流、天候）やAI活用最適化による効率的な制御ソフト検証環境
An efficient control software verification environment using external vehicle information and AI-based optimization

プラントモデル
Plant model

クロスドメイン制御ロジック開発
Cross-domain control software

物理モデル
Physics-based model

データ駆動モデル
Data-driven model

Bench test data / Vehicle dataProduct data

OptimizationAI支援エンジニアリング
AI-aided engineering

高精度モデリング
High-precision modeling

制御ロジック検証
Control logic validation on MILS

エネルギーフロー解析
Energy flow analysis

熱制御・電力制御
Thermal control, power control

価値最大化
Value maximizing

仮想環境構築
Virtual environment

MILS: 
Model-In-the-Loop
-Simulation

技術 Technology

デジタルツイン
Digital twin

特長 Features

高精度モデリングとデジタルツイン・AI活用の組合せで、クロスドメイン制御ソフト開発を効率化
Efficient cross-domain control software development via high-precision modeling, digital twins, and AI
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